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1|Adamiczky Roland, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Mobilna platforma pre vyvoj algoritmov pre smart zariadenia Ing. Peter Berio
2|Andonova Monika, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Diagnostika anomalii na obrazoch sietnice prof. Ing. Jarmila Pavlovi¢ova, PhD.
3|Barkéczi Peter, Bc. FEI I-RK dist [sem 4, ro€ 2] Vyuzite humanoidného robota ako recepéného prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.
4(Bele§ Martin, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Riadenie rezacky 3D polystyrénu s odporovym drétom prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.
5[BeleSova Patricia, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Riadenie udalostného systému prof. Ing. Anton Vitko, PhD.
6(Berio Michal, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Riadenie udalostnych systémov pomocou funkénych blokov Ing. Ladislav Kérdsi, PhD.
7(Borbély Richard, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Inteligentna zéhrada - automatizovana starostlivost o rastiny vytvorena pomocou bezne dostupnych robotickych komponentov Ing. Peter Berio
8|Bosansky Jozef, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Platforma pre vyvoj algoritmov pre inteligentné mesta Ing. Peter Berio
9[Bozek Martin, Be. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Riadiaci systém rehabilitatného zariadenia na baze procesora ARM Ing. Martin Ernek, PhD.

10{Bozik Jaroslav, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Detekcia objektu v obraze Ing. Andrej Babinec, PhD.
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Buransky Patrik, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2]

HRI pre bezpilotné lietajlice roboty

Ing. Jozef Rodina, PhD.

12

Csampai Csaba, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Lokalizacia mobilného robota v priestore

Ing. Martin Dekan, PhD.

13

Czinege Zoltan, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Navrh bio-in§pirovanych optimalizaénych algoritmov

doc. Ing. Ivan Sekaj, PhD.

14

Cech Peter, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Vyuzitie mobilnych zariadeni v medicinskej praxi

Ing. Fedor Lehocki, PhD.

15

Dlugo$ Branislav, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Riadenie pohybu redundantného vSesmerového podvozku.

prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.

16{Duraj Jaroslav, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] RieSenie kinematickych Uloh pre riadenie ramena priemyselného robota prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.
17{Durdy Frantiek, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Simulécia technologickych procesov pomocou prostredia SIMIT Ing. Leo Mrafko, PhD.

18|Fojtik Juraj, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Transportny robot pre sledovanie operatora prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.
19|Frajt Jergu$, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]  |Android aplikacia na detekciu hodnoty minci pomocou vizualneho systému Ing. Peter Pasztd, PhD.
20|Gasparovych Vladislav, Bc.  |FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Prediktivne riadenie nelinedrnych systémov doc. Ing. Eva Miklovi€ova, PhD.
21|Goga Jozef, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Rozpoznavanie gest ruky s vyuzitim 3D senzorov Ing. Slavomir Kajan, PhD.
22|Grejtak Jaroslav, Bc. FEI I-RK den [sem 4,ro€ 2]  |Automatizacia Upravne vody pre vyrobu demineralizovanej vody pouzivanej na vyrobu epychlérhydrinu Ing. Leo Mrafko, PhD. Ing. FrantiSek Grejtak PhD. |ProMinent Slovensko s.r.o.
23|Halan Andrej, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] 3D tlaciarne pre persondine aplikacie doc. Ing. FrantiSek Duchon, PhD.
24|Kolek Tomas, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Robustné sledovanie referenéného signalu doc. Ing. Jan Kardo$, PhD.
25|Kovacova Hana, Bc. FEI I-RK dist [sem 4, ro€ 2] Riadenie tepelnej sustavy Ing. Jozef Dubravsky, PhD.
26|Koziel Dalibor, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Model regulacie krvného tlaku doc. Ing. Ivan Sekaj, PhD.
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Kubas Samuel, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2]

Generovanie robotickych modulov v prostredi Process Simulate

Ing. Andrej Babinec, PhD.
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Kysel Matus, Be.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Vyuzitie 3D udajov v mobilnej robotike

Ing. Martin Dekan, PhD.

29|Matuska Rébert, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] 3D tlagiarne pre vyuZitie vo vyrobnom procese doc. Ing. FrantiSek Duchon, PhD.
30{Megiak Vladimir, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Implementacia ROS pre potreby riadenia robotickych systémov KUKA doc. Ing. FrantiSek Duchon, PhD.
31|Mikla$ Maro$, Be. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] FPV dron pre sitaze FAI F3U Ing. Jozef Rodina, PhD.

32|Minar Martin, Be. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Inteligentny riadiaci systém Ing. Jozef Dubravsky, PhD.
33|Nagy Toma$, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Prediktivne riadenie teploty tepelného systému Ing. Martin Ernek, PhD.
34|Ondrasik Matej, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Snimanie a spracovanie EEG signalov mozgu pre Ucely vyuZitia v systémoch HMI prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD.
35|Pruzinska Anna, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Rozpoznavanie emécii na obrazoch ludskych tvari prof. Ing. Jarmila Pavlovi¢ova, PhD.
36|Rajova Magdaléna, Bc. FEI I-RK dist [sem 4, ro€ 2] Fuzzy systém pre PLC Ing. Ladislav Kérdsi, PhD.
37[Sadovsky Michal, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Modelovanie a riadenie udalostného systému Ing. Ladislav Kérdsi, PhD.
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Smolnicky Michal, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Prediktivne riadenie vy3ky hladiny v nadrzi

Ing. Martin Ernek, PhD.
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Surovéik Lukas, Be.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Implementécia ROS pre potreby riadenia priemyselnych robotov

doc. Ing. FrantiSek Duchon, PhD.
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Spaldon Frederik, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Ovladanie simulaénych modelov senzorom Kinect.

Ing. Slavomir Kajan, PhD.

41

Tar Ladislav, Bc.

FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2]

Vibraéna diagnostika funkéného stavu lietajlcich robotov

Ing. Jozef Rodina, PhD.

42|Torda Ivan, Be. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Systém rozSirenej reality pre FPV lietajlice roboty Ing. Jozef Rodina, PhD.

43|Vargov€ik Matej, Be. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Navigécia robota pomocou vizudlneho systému k viditelnému objektu na hladine vody Ing. Peter Pasztd, PhD.

44|Vass Gabor, Bc. FEI I-RK dist [sem 4, ro€ 2] Modelovanie nelinearnych dynamickych systémov genetickymi algoritmami Ing. Slavomir Kajan, PhD.

45|Verkin Daniel, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Bezpeénost Unixu doc. Ing. Peter Fodrek, PhD.

46|Vitek Peter, Bc. FEI I-RK den [sem 4,ro€ 2]  |Automatizovana doméacnost vytvorena pomocou bezne dostupnych robotickych komponentov Ing. Peter Berio

47|Vojtko Vladimir, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] |N&vrh mobilnej aplikécie pre iOS na snimanie QR kédov s vyuzitim kniznic OpenCV doc. Ing. Peter Fodrek, PhD.

48|Vrabec Dusan, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro€ 2] Navrh a realiz4cia algoritmu kalibracie nastroja robota prof. Ing. Peter Hubinsky, PhD. Ing. Stanislav Korec Matador Industries a.s.
49|Vydra Jakub, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] Externy graficky adaptér doc. Ing. Peter Fodrek, PhD.

50|Zemligkova Zuzana, Bc. FEI I-RK den [sem 4, ro¢ 2] |Android aplikacia transformujica hudobny zéznam do notového zapisu Ing. Peter Pasztd, PhD.
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Zido Samuel, Bc.

FEI I-RK dist [sem 4, ro€ 2]

Predikcia glykémie [udi s diabetom 1. typu

Ing. Marian Tarnik, PhD.




